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Principio di funzionamento

e || sistema elettroidraulico & a due circuiti
indipendenti:

* BASSA PRESSIONE per il sollevamento velo-
ce del cuscino e la predisposizione automa-
tica della posizione delle lamelle di gomma
in funzione del profilo inferiore della scarpa.

* Si aziona premendo il pedale.

In qualunque momento quest'ultimo viene
abbandonato la pressione cessa ed il cusci-
no ridiscende.

* ALTA PRESSIONE per |'azione effettiva di
pressatura. PER MOTIVI DI SICUREZZA si
aziona mediante un pulsante che obbliga
I'operatore a rogliereﬁl mano dalla scarpa
limitando cosi possibili infortuni.

* |L BLOCCAGGIO MECCANICO dei tasselli
ed eventualmente dell'appoggio inferiore
del tacco nella posizione ogni volta assunta
& comandato da un circuito pneumatico.

Working principle

* The electro-hydraulic system has two inde-
pendent circuits:

* LOW PRESSURE for the quick lifting of the
pad-box and the automatic sefting of the
rubber pads to conform to the shoe bottom
profile.

e |t is controlled be the pedal.

Ifthe pedal is released the pressure is cutand
the pad-box drops.

* HIGH PRESSURE for the actual sole attaching
pressure. FOR REASONS OF SAFETY it is
controlled be a push-button, which forces the
operator fo remove the hand from the shoe
thus avoiding the possibility of accidents.

* THE MECHANICAL LOCKING of the rubber
pads and heel-rest block in the conformed
position they take at each cycle, is trigged be
a pneumatic circuit.

* The back-part pressing attachment for breast-
flap type shoes is operated by the hydraulic

circuit.

Principe de fonctionnement

* Le systéme électro-hydraulique est & deux
circuits indépendants:

* BASSE PRESSION pour la montée rapide du
coussin et la prédisposition automatique de
la position des lamelles en caoutchouc en
fonction du profil inférieur de la chaussure.

* On |'actionne en appuyant sur la pédale.
N'importe quel moment cefte derniére soit
abandonnée la pression cesse et le coussin
redescend.

* HAUTE PRESSION pour |'action effective de

ressage. POUR RAISONS DE SECURITE on
Fcctionne manuellement pour obliger I'opé-
rateur & enlever sa main de la chaussure
pour éviter tout accident.

 LE BLOCAGE MECANIQUE des coussins et
éventuellement de |'appui-talon inférieur a
la position chaque fois rejointe est comman-
dé par un circuit pneumatique.

* L'appui-arriére pour les chaussures Louis XV
est actionné par le circuit hydraulique.

Betriebsprinzip

* Das elekirohydraulische System hat zwei
unabhangige Kreise:

* NIEDERDRUCK-KREIS fir den schnellen
Presskissenhub und die automatische Einstel-
lun 'der Gummilamellen nach dem Sohlen-
pro 1.

* Die Auslésung des Niederdruckkreises er-
folgt iber ein Fusspedal. Beim Loslassen des
Pedals wird der Druck weggenommen und
das Presskissen sinkt in Ausgangsstellung.

* HOCHDRUCK-KREIS fir den eigentlichen
Anpressdruck. AUS SICHERHEITSGRUNDEN
wird der Hochdruck durch einen Handknopf
ausgeldst. Der Arbeiter ist gezwungen dfi)e
Hand vom Schuh wegzunehmen und damit
werden mégliche Unfalle vermieden.

* DIE MECHANISCHE BLOCKIERUNG der
Gummilamellen und des unteren Absatzhal-
ters in der automatisch eingestellenden Posi-
tion geschieht pneumcliscﬁ.

* Der hintere LXV-Absatzhalter wird von dem
hydraulischen Kreis versorgt.

Principio de funcionamiento

* El sistema electro-hidraulico tiene dos circui-
tos independientes:

* BAJA PRESION para una aproximacién ve-
loz del cojin y predisposicion automética de
la posicion de las laminas de goma, en
funcién del perfilinferior del zapato se pone
enmarcha apretando el pedal, si se dejade
presionar, cesa la presion; y el cojin baja.

* ALTA PRESION, para la accién efectiva del
prensado, POR MOTIVOS DE SEGURIDAD,
entra en funcionamiento mediante un doble
pulsador, que obliga al operario a quitar la
mano del zapato.

* LA SUJECION MECANICA de las gomas y
eventual apoyo inferior del tacén en su
posicién correcta, se realiza mediante un
circuito neumatico.

* El apoyo posterior del tacén Luis XV, es
accionado por un circuito hidréaulico.



